
CARTE DES DEPLACEMENTS 
 

 

Prendre un gobelet et le 

lever 
 

 
 

Déposer le gobelet 

 

 

 

Avancer d’un pas 

 

 

Reculer d’un pas 
 

 

 

Tourner la main du robot 

d’un demi-tour à droite 
 

 

 

Tourner la main du robot 

d’un demi-tour à gauche 
 

 


